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Producent udziela gwarancji na okres 24 miesiecy od daty zakupu i zobowigzuje sie do bezptatnej
naprawy urzadzenia, jezeli w okresie tym wystapig wady z winy producenta. Wadliwe urzadzenie nalezy
dostarczy¢ do miejsca zakupu w stanie czystym i na wiasny koszt wraz z niniejszg gwarancja,
paragonem zakupu lub fakturg VAT i krdétkim opisem uszkodzenia. Koszt demontazu i montazu
urzadzenia ponosi uzytkownik. Gwarancja nie obejmuje baterii w pilotach oraz wszystkich uszkodzen
powstatych w wyniku nieprawidtowego uzytkowania, samowolnych regulacji, przerdbek i napraw.

Producent:

AMT, 57-100 Strzelin, ul. Dzierzoniowska 14

Wyprodukowano w Polsce

Dane techniczne:

Napiecie zasilania DC 10-24V Czestotliwos$¢ nosna pilotow 433.92 MHz
Max pobdr pradu 270 mA | Temperatura pracy w °C -30 + +85
Max prad obcigzenia wyjécia przekaznikdw | 4x 10 A | Masa netto 0.19 kg
Max prad obcigzenia wyjscia sygnalizacji 300mA

Urzadzenie to spetnia wymogi dyrektyw
EMC 2004/108/EC kompatybilnos¢ elektromagnetyczna
R&TTE 1999/5/EC urzadzenia radiokomunikacyjne

C€

Ochrona $rodowiska

Produkt ten nie moze byc¢ traktowany jako odpad domowy i wrzucony do $mieci.

Aby chroni¢ $rodowiska naturalne zapewnij prawidtowg utylizacje.

Informacje dotyczace recyklingu niniejszego produktu otrzymasz w punkcie sprzedazy
lub u przedstawicieli wkadz lokalnych.
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System stuzy do wigczania i wytaczania urzadzen elektronicznych przy uzyciu pilotdw. Urzadzenie
zbudowane zostato w oparciu o system dynamicznie zmiennego kodowania KEELOQ. Wyjscie
urzadzenia realizowane jest przekaznikiem 10 A. Uktad posiada takze wyjscie sterujgce syreng stuzace
do potwierdzania dokonanego przefaczenia.

1. OPIS DZIALANIA URZADZENIA.

Przekaznikiem 1 steruje przycisk ,A".

Przekaznikiem 2 steruje przycisk ,B".

Przekaznikiem 3 steruje przycisk ,C".

Przekaznikiem 4 steruje przycisk ,,D”.
Urzadzenie pamieta stan potozenia przekaznikdw (zataczony lub wytgczny) w trybie bistabilnym po
odfaczeniu i ponownym podfaczeniu zasilania.

Tryby pracy sterownika

BISTABILNY.

Zafgczenie - Nacisngc i puscic przycisk ,A”,,B”, ,C” lub ,D".

EFEKT: zataczenie sie odpowiedniego przekaznika, puls na wyjsciu SYG, mrugniecie zielonej
diody LED (ilo$¢ mrugnie¢ odpowiada numerowi wtaczanego przekaznika)

Wytgczenie - Nacisngc i pusci¢ naciskany poprzednio przycisk ,A”,,B", ,C" lub ,D".

EFEKT: wylaczenie odpowiedniego przekaznika, dwa pulsy na wyjsciu SYG, dwa BIPy buzera,
mrugniecie czerwonej diody LED (ilos¢ mrugnie¢ odpowiada numerowi wiaczanego
przekaznika).

MONOSTABILNY .

Nacisna¢ i trzymac przycisk ,A”,,B”, ,C” lub ,D".

EFEKT: zalgczenie sie odpowiedniego przekaznika, wyjscie SYG nieaktywne.

Pusci¢ naciskany przycisk ,A”,,B", ,C" lub ,D"..

EFEKT: wylaczenie sie przekaznika.

UWAGA!

W trybie monostabilnym uktad nie bedzie dziatat poprawnie po podiagczeniu do
wyjs¢ przekaznikowych urzadzenia obcigzenia o charakterze indukcyjnym np.:
silniki wyciggarek.

MONOSTABILNY CZASOWY.

Nacisna¢ i pusci¢ przycisk ,A”,,B", ,C" lub ,D".

EFEKT: zataczenie sie odpowiedniego przekaznika na czas zaprogramowany dla tego trybu,
wyjscie SYG nieaktywne.

2. PROGRAMOWANIE STEROWNIKA FOUR-STER.
Wprowadzanie pilotow do pamieci:
Nacisng¢ przycisk SW1, zielona dioda LED mignie, pusci¢ przycisk SW1, nastepnie jednokrotnie
nacisng¢ dowolny przycisk w nowym pilocie, wprogramowanie zostanie potwierdzone mignieciem
zielonej diody LED.
Kasowanie pilotow i ustawien:
Nacisng¢ i trzymac przycisk SW1, zielona dioda LED mignie jeden raz, nastepnie po 10 sekundach
mignie drugi raz. Pusci¢ przycisk SW1. Piloty i ustawienia zostaty skasowane.
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Programowanie trybow pracy dla kanatow 1 do 4

UWAGA! | Programowanie przeprowadziC przy odtgczonych urzadzeniach sterowanych ze
sterownika, gdyz w momencie programowania przekazniki sg wtgczane!

SW2 - zmiana programowanego kanatu

SW3 - zmiana trybu pracy kanatu

Przyciski pilota A,B,C,D — przelaczajg odpowiedni kanat na prace monostabilng czasowg oraz
stuza do programownia czasu w tym trybie.

Nacisng¢ i pusci¢ przycisk SW2, przekaznik 1 wigcza sie co sygnalizuje czerwona dioda LED1 za
przekaznikiem kanatu 1, kolejne naci$niecie SW2 zmienia numer programowanego kanatu 2,3,4
Dioda LED5 sygnalizuje stan pracy danego kanatu:

Zielona — tryb bistabilny

Czerwona — tryb monostabilny

Pomaranczowa — tryb monostabilny czasowy

Zmiana trybu pracy nastepuje po nacisnieciu przycisku SW3, dioda LED zmienia kolor na odpowiedni
dla danego trybu pracy, jednoczesnie wyjscie sygnalizacyjne informuje o danym trybie piknieciami:

1 pikniecie - tryb bistabilny

2 pikniecia — tryb monostabilny

3 pikniecia — tryb monostabilny czasowy

Wyjscie z programowania opcji nastepuje automatycznie po 8 sekundach bezczynnosci.

Programowanie czasu pracy w trybie monostabilnym czasowym

Niezaleznie w jakim trybie pracy jest dany kanat, mozemy od razu zaprogramowac¢ go do trybu
monostabilnego czasowego oraz zaprogramowac czas pracy.

Przykiad:

Naciskamy przycisk SW2 dwa razy przekaznik 2 wigcza sie i dwukolorowa dioda LED $wieci sie na
zielono informujac o trybie pracy bistabilnym.

Naciskamy przycisk B w pilocie. Przekaznik 2 wylgcza sie na 2 sekundy, nastepnie wigcza sie ponownie
i zaczyna sie odliczanie czasu pracy. Kolejne nacisniecie przycisku B w pilocie wylgcza przekaznik
i konczy odliczanie czasu, ktory zostaje natychmiast zapamietany. Sterownik wychodzi
z programowania opcji do normalnej pracy.

3. Opis przyciskow pilotéw dostepnych ze sterownikiem ,FOURSTER":
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Dioda LED Przycisk programowania Przycisk zmiany Przycisk zmiany
dwukolorowa pilotéw programowanego trybu pracy
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Styk przekaznika normalnie rozwarty z wyjscia COM1

Styk przekaznika przetaczany pomiedzy wyjscia NO1 i NC1
Styk przekaznika normalnie zwarty z wyjécia COM1

Styk przekaznika normalnie rozwarty z wyjscia COM2

Styk przekaznika przetgczany pomiedzy wyjscia NO2 i NC2
Styk przekaznika normalnie zwarty z wyjécia COM2

Styk przekaznika normalnie rozwarty z wyjscia COM3

Styk przekaznika przetagczany pomiedzy wyjscia NO3 i NC3
Styk przekaznika normalnie zwarty z wyjscia COM3

Styk przekaznika normalnie rozwarty z wyjscia COM4

Styk przekaznika przetgczany pomiedzy wyjscia NO4 i NC4
Styk przekaznika normalnie zwarty z wyjscia COM4
Wyjscie sygnalizacyjne syreng (Impulsy +12 V / max 300mA)
Masa zasilania i syreny do sygnalizacji

Plus zasilania 10-24V




