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Kolejnosc¢ czynnosci montazowych

1. Zapoznac sie z instrukcjg programowania i schematami podtaczenia do pojazdu.

2. Sprawdzi¢ czy twoj pojazd znajduje sie na licie w dostepnych wersjach
oprogramowania.

3. Jezeli potrzebna jest wersja firmware inna niz fabryczna (A) za pomocg programatora
i aplikacji CAN loader zaprogramowac wihasciwy firmware.

4. Zaprogramowac konkretny model pojazdu stosujac sie do instrukgji
(patrz punkt 3. programowanie modelu pojazdu) lub uzy¢ programatora i aplikacji
CAN loader.

5. Odnalez¢ w pojezdzie przewody interfejsu CAN-BUS i dotaczy¢ do nich odpowiednie
przewody sterujace z centrali systemu (PIN7, PIN8 )

6. Podtaczyc zasilanie do konwertera CAN

7. Sprawdzi¢, czy system reaguje na sterowanie z pilota testerem lub miernikiem
podtagczonym do wyjé¢ konwertera.

GWARANCIA.

Producent udziela gwarancji na okres 24 miesiecy od daty zakupu i zobowigzuje sie do bezptatnej
naprawy urzadzenia, jezeli w okresie tym wystapia wady z winy producenta. Wadliwe urzadzenie nalezy
dostarczy¢ do miejsca zakupu w stanie czystym i na wiasny koszt wraz z niniejszgq gwarancja,
paragonem zakupu lub fakturg VAT i krotkim opisem uszkodzenia. Koszt demontazu i montazu
urzadzenia ponosi uzytkownik. Gwarancja nie obejmuje wszystkich uszkodzen powstatych w wyniku
nieprawidtowego uzytkowania, samowolnych regulacji, przerdbek i napraw.

Producent:
AMT, 57-100 Strzelin, ul. Dzierzoniowska 14 |

Wyprodukowano w Polsce

Dane techniczne:
Napiecie zasilania DC 12V
Max pobor pradu bez obciazen 10 mA

Temperatura pracy w °C -30 + +85
Masa netto 40g

C€
X

Konwerter CAN

Urzadzenie to spetnia wymogi dyrektywy EMC 89/336 EEC
Kompatybilno$¢ Elektromagnetyczna

Ochrona $rodowiska

Produkt ten nie moze byc¢ traktowany jako odpad domowy i wrzucony do $mieci.

Aby chroni¢ srodowiska naturalne zapewnij prawidtowg utylizacje.

Informacje dotyczace recyklingu niniejszego produktu otrzymasz w punkcie sprzedazy
lub u przedstawicieli wkadz lokalnych.
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1. Opis urzadzenia i zastosowanie

Konwerter CAN to urzadzenie stuzace do przetworzenia sygnatow cyfrowych

z pojazdéw wyposazonych w magistrale CAN-BUS na sygnaty analogowe. Konwerter
moze przekazywac informacje np. do centrali alarmu bezpilotowego modutu GPS innego
modutu sygnalizacji napadowej lub porwaniowej.

2. Opis wyjs¢ i numery PIN w zlaczu

Lp. | Nazwa Pinw Opis dziatania
wyjscia ztaczu:

1 |ARM 9 Wyjscie na ktérym wystawiany jest
impuls MASY / 10mA/t=1sek
po odebraniu komendy “LOCK” z fabrycznego pilota

2 |UNARM 10 Wyjscie na ktérym wystawiany jest
impuls MASY / 10mA / t=2sek
po odebraniu komendy “UNLOCK” lub ,UNLOCK-BAG”
z fabrycznego pilota

3 |DRzZWI 6 Wyjscie na ktérym wystawiana jest

MASA / 10mA na czas otworzenia dowolnych drzwi.

4 |BAGAZNIK 7 Wyjscie na ktérym wystawiana jest

MASA / 10mA na czas otworzenia “BAGAZNIKA”

5 |MASKA- 8 Wyjscie na ktérym wystawiana jest

SILNIKA MASA / 10mA na czas otworzenia “POKRYWY-SILNIKA”
6 |ZAPLON 5 Wyjscie na ktérym wystawiane jest +12V / 500mA

po zataczeniu zaptonu

CAN-H 4 Wejscie magistrali CAN-BUS H / CANS 1-wire

CAN-L 3 Wejscie magistrali CAN-BUS L

ZASILANIE Plus zasilania gtéwnego modutu

+12V
10 |MASA 1 MASA zasilania modutu

Konwerter CAN
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3. Programowanie modelu pojazdu w firmware

UWAGI !

Konwerter zostat zaprogramowany fabrycznie wersjg firmware A

Procedura opisana ponizej stuzy do wyboru numeru programu obstugujacego dany pojazd
w zaprogramowanym firmware.

Jezeli pojazd znajduje sie na liscie, ale jest obstugiwany przez inny firmware niz fabryczny
nalezy najpierw zaprogramowac firmware ,ktéry obstuguje dany typ pojazdu, nastepnie
model pojazdu.

Do zmiany firmware w konwerterze can stuzy programator can firmy AMT podigczony
wedtug opisu punkt 5.

Procedura programowania interfejsu CAN-BUS (modelu pojazdu)

e Nacisng¢ i przytrzymacé przycisk PROG na czas 5sek do zapalenia na state diody
LED i w czasie 2sek pusci¢ PROG, dioda LED zga$nie. Po tak wykonanej
procedurze modut przechodzi do wyboru programu interfejsu CAN-BUS.

o Dioda LED zaczyna btyska¢ wyznaczajac kolejno cyfry numeru programu.
Kazde migniecie zwieksza numer cyfry programu o 1.
Numer programu sktada sie z 2 cyfr. (kazda cyfra jest z zakresu od 1 do 9)
Zatwierdzenie 1 i 2 cyfry dokonywane jest chwilowym nacisnieciem PROG
po zgdanym mignieciu diody LED.

e  Zatwierdzenie wybranego programu dokonywane jest po zatwierdzeniu 2 cyfry.
Sygnalizacja poprawnosci wyboru programu: dioda LED- 3 btys$niecia.
Brak nacisniecia PROG w czasie 15sek powoduje wyj$cie z trybu programowania.
Sygnalizacja btedu poprawnosci wyboru programu:
Dioda LED 1 dtugie zapalenie (3sek).
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4. Opis wyprowadzen i kolory w wiazce

RANMT

Lp. | Nazwa Pin w Kolor w wigzce
wyjscia ztaczu:
1 |ARM 9 Biato czarny
2 |UNARM 10 Biato niebieski
3 |DRzZwWI 6 Szary
4 |BAGAZNIK 7 Biato niebieski
5 | MASKA- 8 Biaty
SILNIKA
6 |ZAPLON 5 Niebieski
7 |CAN-H 4 Pomaranczowo zielony
8 |CAN-L 3 Pomaranczowo bragzowy
9 |ZASILANIE 2 Czerwony
+12V
10 |MASA 1 Czarny

5. Podiaczenie przewodow podczas programowania konwertera przy

uzyciu programatora

Lp. | Programator Konwerter Konwerter
kolor przewodu Pin w zlaczu: kolor przewodu

1 Czarny 1 Czarny

2 | Czerwony 2 Czerwony

3 | Zoty 5 Niebieski

4 |Brazowy 6 Szary

Konwerter CAN




