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Deklaracja Zgodnosci

Rodzaj wyrobu: Zdalne sterowanie

Model: TWOSTER id.1

Jest zgodny z Dyrektywami Rady UE:

2014/130/UE (EMC) kompatybilnosé elektromagnetyczna
2014/53/UE (RED) radiowa

Spetnia wymagania nastgpujacych norm:

ETSI EN 301 489-1V2 11
ETSI EN 301 489-3V2.11
EN 62311:2008

AMT Marek Toporczyk
Producent: 57-100 Strzelin
ul. Dzierzoniowska 14
12.12.2024
\

Data wystawienia:
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GWARANCIA.

Producent udziela gwarancji na okres 24 miesiecy od daty zakupu i zobowigzuje sie do bezptatnej
naprawy urzadzenia, jezeli w okresie tym wystapig wady z winy producenta. Wadliwe urzadzenie nalezy
dostarczy¢ do miejsca zakupu wraz z niniejszg gwarancja, paragonem zakupu lub fakturg VAT i krétkim
opisem uszkodzenia. Gwarancja nie obejmuje baterii w pilotach oraz wszystkich uszkodzen powstatych
w wyniku nieprawidtowego uzytkowania, samowolnych regulacji, przerdbek i napraw.

Producent:
AMT, 57-100 Strzelin, ul. Dzierzoniowska 14 |

Wyprodukowano w Polsce

Dane techniczne:

Napiecie zasilania DC 12V | Czestotliwos¢ nosna pilotow 433.92 MHz
Max pobdr pradu bez zataczonych 20 mA Temperatura pracy w °C -30 + +85
przekaznikdw

Max prad obcigzenia wyjécia przekaznikdw 2x10 A | Masa netto 0.15 kg
Max prad obcigzenia wyjscia sygnalizacji 300m A

Urzadzenie to spetnia wymogi dyrektywy

2014/30/UE (EMC) c €
2014/53/UE (RED)

Ochrona $srodowiska
Produkt ten nie moze byc¢ traktowany jako odpad domowy i wrzucony do $mieci. ﬁ

Aby chroni¢ $rodowiska naturalne zapewnij prawidtowg utylizacje.
Informacje dotyczace recyklingu niniejszego produktu otrzymasz w punkcie sprzedazy
lub u przedstawicieli wkadz lokalnych. —
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System stuzy do wigczania i wylaczania urzadzen elektronicznych przy uzyciu pilotéw. Urzadzenie
zbudowane zostatlo w oparciu o system dynamicznie zmiennego kodowania KEELOQ. Wyjscie
urzadzenia realizowane jest przekaznikiem 10 A. Ukfad posiada takze wyjscie sterujgce syreng stuzace
do potwierdzania dokonanego przefaczenia.

1. OPIS DZIALANIA URZADZENIA.
Przekaznikiem 1 steruje przycisk ,B".
Przekaznikiem 2 steruje przycisk ,C".
Urzadzenie pamieta stan pracy przekaznikébw w trybie bistabilnym po odtaczeniu i ponownym
podtaczeniu zasilania.
W trybie BISTABILNY.
Zalaczenie - Nacisnac i puscic przycisk ,B” lub ,,C".
EFEKT: zalaczenie sie przekaznika, puls na wyjsciu SYG, BIP buzera, zapalenie sie zielonej
diody LED.
Wytgczenie - Nacisnac i puscic przycisk ,B” lub ,C".
EFEKT: wylaczenie przekaznika, dwa pulsy na wyjsciu SYG, dwa BIPy buzera, zapalenie sie
czerwonej diody LED.
W trybie MONOSTABILNY.
Nacisng¢ i trzyma¢ przycisk ,B” lub ,,C".
EFEKT: zalaczenie sie przekaznika, wyjscie SYG nieaktywne buzer milczy.
Pusci¢ naciskany przycisk ,B” lub ,C".
EFEKT: wytgczenie sie przekaznika.

UWAGA! | W trybie monostabilnym ukfad nie bedzie dziatat poprawnie po podfaczeniu do
wyjs¢ przekaznikowych urzadzenia obcigzenia o charakterze indukcyjnym np.:
silniki wyciggarek.

W trybie MONOSTABILNY CZASOWY.
Nacisna¢ i pusci¢ przycisk ,,B” lub ,C".
EFEKT: zalgczenie sie przekaznika na czas zaprogramowany dla tego trybu, BIPy buzera co 2
sekundy, wyjscie SYG nieaktywne, zapalenie sie diody LED.

2. PROGRAMOWANIE STEROWNIKA
Wejscie w tryb programowania.
Nacisng¢ i trzymac przycisk (PROG) znajdujacy sie na ptycie urzadzenia. Wejscie w tryb
programowania sygnalizowane jest krotkim pulsem buzera. Pusci¢ trzymany przycisk PROG.
Teraz mozna zmienia¢ opcje urzadzenia lub doprogramowac pilota. Po okoto 5 sekundach
urzadzenie wychodzi z trybu programowania co sygnalizowane jest serig krétkich pulséw
buzera. Urzadzenie jest gotowe do pracy. Wejscie w tryb programowania bez zmian w
ustawieniach powoduje Ze urzadzenie wychodzi z programowania do ustawien pracy bez
zadnych zmian.
Wprogramowanie pilota.
Wejs¢ w tryb programowania, nastepnie nacisna¢ jednoczesnie przycisk ,B” i,C” na 1 sek
w pilocie lub pilotach, ktdre zamierzasz zaprogramowac.
EFEKT: krétki puls buzera potwierdza wprogramowanie kazdego pilota. Po okoto 5 sekundach
urzadzenie wychodzi z trybu programowania co sygnalizowane jest serig krétkich
pulséw buzera. Urzadzenie jest gotowe do pracy.
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WAZNE! Do sterownika mozna zaprogramowaé maksymalnie 12 pilotow
Wykasowanie pilotow obstugujacych urzadzenie.
Nacisng¢ i trzymac przycisk (PROG) znajdujacy sie na plycie urzadzenia buzer zasygnalizuje
wejécie w tryb programowania a nastepnie po okoto 5 sekundach serie krétkich pulséw
oznaczajgcych wykasowanie wszystkich pilotéw i powrdt do ustawien pracy na fabryczne.
Puscic¢ trzymany przycisk (PROG).

Programowanie rodzaju pracy
Przekaznik 1 programowany jest przyciskiem SW2 i przez przycisk pilota ,,B".
Przekaznik 2 programowany jest przyciskiem SW3 i przez przycisk pilota ,C".

Zmiana trybu pracy z bistabilnej na monostabilna.
Wejs¢ w tryb programowania nastepnie nacisng¢ i puscic¢ przycisk ,SW-2" lub ,SW-3".
EFEKT: jeden puls buzera oznacza wykonanie zadania. Po okoto 5 sekundach urzadzenie
wychodzi z trybu programowania sygnalizujac to serig pulséw buzera.

Zmiana trybu pracy z monostabilnej na bistabilng.
Wejs¢ w tryb programowania nacisng¢ i pusci¢ przycisk ,SW-2" lub ,SW-3".
EFEKT: dwa pulsy buzera oznaczajg wykonanie zadania. Po okoto 5 sekundach urzadzenie
wychodzi z trybu programowania sygnalizujac to serig pulséw buzera.

Zmiana trybu pracy na monostabilny czasowy.
Sterownik jest w trybie pracy bistabilnej lub monostabilnej.
Wejs¢ w tryb programowania, nacisngé i trzymac przycisk ,,B” lub ,,C” pilota
EFEKT: pulsy buzera co sekunde. Pusci¢ trzymany przycisk ,B” lub ,,C". Po okoto 5 sekundach
urzadzenie wychodzi z trybu programowania sygnalizujac to serig pulséw buzera.
Tlo$¢ pulsdow zubera w czasie gdy byt trzymany przycisk ,,B” lub ,C” oznacza czas
zaprogramowany w sekundach dla odpowiedniego przekaznika max. do 255 sekund.

3. OBSLUGA WIELU URZADZEN JEDNYM PILOTEM:

Urzadzenie przystosowane jest do wspotpracy z dwoma pilotami typu MASTER.

Wykonanie procedury programowania pilota i uzycie w niej przyciskow ,A” ,D” zamiast ,B” ,C"
powoduje Zze urzadzenie jest obstugiwane takim pilotem przez przyciski ,A” ,D”. Przyciski ,B"” ,C”"
pozostajg wtedy wolne i mozna dzieki temu obstugiwac inny sterownik lub alarm firmy AMT np:
BRAMSTER, ONESTER, ZAMSTER , MINIONE.

4. OPIS PRZYCISKOW PIOTA:
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5. OPIS WYJSC ORAZ ROZMIESZCZENIE PRZYCISKOW PROGRAMOWANIA

PRZYCISKI DO ZMIANY USTAWIEN

KANALOW W TRYBIE
PROGRAMOWANIA
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Opis wyprowadzen sterownika:
NO - Styk przekaznika normalnie rozwarty z wyjéciem ,COM”.
COM - Styk przekaznika przetgczany pomiedzy wyjscia ,NO” i ,NC”.
NC - Styk przekaznika normalnie zwarty z wyjsciem ,,COM”.
SYG - Wyjscie sygnalizacyjne syreng ,impuls +12 V/ max 300mA”.
GND - Masa zasilania i syreny do sygnalizacji.
+12V - Plus zasilania.
TMP - wyjscia stykow czujnika otwarcia obudowy.
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