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WSPOLPRACA Z BOOTLOADEREM USB

Aktualizacja oprogramowania (firmware) modutu jest mozliwa poprzez interfejs Bootloader USB,
produkowany przez firme Quasar Electronics

AKTUALIZACJA: 2010.02.25 100225_RB
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CHARAKTERYSTYKA MODULU |

# Modut Q-CAN MCBO05 przewidziany jest do wspotpracy z sygnatami cyfrowymi przesytanymi w magistrali CAN-Bus
samochodu. Modut interpretuje informacje cyfrowe na sygnaly analogowe umozliwiajace sterowanie wejs¢
uniwersalnych alarméw samochodowych lub systeméw monitoringu GPS-GSM.

KOMPLETACJA URZADZENIA:

# Centrala modutu MCBO05 -1 szt.
# Wigzka przewodow MCB05-W18 - 1 szt.
# Wigzka przewodow MCB05-W03 - 1 szt.
FUNKCJE LOGICZNE | OPIS WYJSC MODULU |
WIAZKA GLOWNA (MCB05-W18):
Numer
Lp. Nazwa pinw Opis

wyprowadzenia Ztaczu

Wyjscie, na ktérym po odebraniu komendy “LOCK” z fabrycznego pilota pojawia sie

L ARM 14 impuls +12V/10mA o czasie trwania 1 s.

Wyjscie, na ktérym po odebraniu komendy “UNLOCK” z fabrycznego pilota pojawia
2 DISARM 5 e . :

sie impuls +12V/10mA o czasie trwania 1 s.

Wyjscie, na ktdére zostanie podane napiecie +12V/10mA gdy predkos¢ pojazdu
3 SPEED 6

przekroczy 10 km/h

Wyjscie, na ktére zostanie podane napiecie +12V/10mA gdy obroty silnika wzrosng
4 RPM 3 L -

powyzej 500 obr./min
5 HOOD 11 Wyjscie, na ktérym wystawiana jest MASA/10mA na czas otworzenia maski pojazdu
6 ALL DOOR 1 \é\gﬁcle na ktérym wystawiana jest MASA/10mA na czas otworzenia dowolnych
7 TRUNK 10  |Wyijscie, na ktérym wystawiana jest MASA/10mA na czas otworzenia bagaznika
8 | IGNITION SWITCH 13  |Wyjscie, na ktére podawane jest napiecie +12V/300mA na czas zatgczenia zaptonu

STATUS AKTYWNY, MASA/10mA — po odebraniu komendy “LOCK” z pilota
fabrycznego

9 STATUS 12
STATUS NIEAKTYWNY, wysoka impedancja — po odebraniu komendy “UNLOCK” z
pilota fabrycznego

10 REVERSE 2 Wyjscie, na ktére podawane jest napiecie +12V/10mA na czas zatgczenia biegu
wstecznego

1 BRAKE 7 Wy_jécie, na ktére podawane jest napiecie +12V/10mA na czas nacisniecia hamulca
noznego
infoGPS AKTYWNE, +12V/10mA — jezeli w stanie “Status aktywny” zostanie wykryte

12 INFO GPS 8 otwarcie dowolnych drzwi, bagaznika, maski lub wigczenie zaptonu
InfoGPS NIEAKTYWNE, wysoka impedancja — w stanie neutralnym lub po odebraniu
komendy “UNLOCK” z pilota fabrycznego

13 CLUTCH 4 Wyjscie, na ktére podawane jest +12V/10mA na czas naci$niecia pedatu sprzegta

14 KEY PRESENT 17 Wyjégig, na ktére podawane jest napiecie +12V/10mA na czas wtozenia kluczyka do
stacyjki

15 HAND BRAKE 16 Wyjscie, na ktére podawane jest napiecie +12V/10mA na czas zaciagniecia hamulca
recznego

16 LIGHTS 15 Wyjéci(?, na ktére ppdgwane jest napiecie +12V/10mA na czas wigczenia swiatet
pozycyjnych lub mijania

17 +12V 18 +12V/8mA, biegun dodatni zasilania modutu

18 GND 9 MASA, biegun ujemny zasilania modutu

Wystepowanie poszczegdlnych sygnatéw wyjsciowych modutu MCBO5 zalezy od pojawiania sie odpowiadajacych im )
komunikatow magistrali CAN i jest r6zne w zaleznosci od marki i modelu pojazdu.
Aktualna liste obstugiwanych modeli pojazdéw i rodzajow dostepnych w nich komunikatéw CAN
mozna zalez¢ na stronie internetowej producenta www.quasarelectronics.pl
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KONFIGURACJA USTAWIEN MODULU |

WYBOR RODZAJU MAGISTRALI CAN-BUS
W zaleznosci od rodzaju magistrali CAN-BUS w pojezdzie, nalezy wykorzysta¢ odpowiednie przewody wigzki MCB05-WO03:

# CAN-HiCAN-L -dla magistrali CAN dwuprzewodowej,
@ SCAN - dla magistrali CAN jednoprzewodowe;.

WYBOR PROGRAMU INTERFEJSU CAN-BUS

Modut MCBO05 wspétpracuje z ponad 150 modelami samochodéw dlatego tez, w celu poprawnej interpretacji komunikatow
CAN nalezy, w ramach montazu urzadzenia, wybra¢ wtasciwy program obstugujacy dang marke i model pojazdu.

D

Aby ustawi¢ odpowiedni numer programu CAN nalezy:

Aktualng liste obstugiwanych modeli pojazdoéw i wraz z numerami odpowiadajgcych im numerow
programow mozna zalez¢ na stronie internetowej producenta www.quasarelectronics.pl

# Nacisna¢ i przytrzymac przez 5 sekund przycisk PRG do zaswiecenia sie na state diody LED i w ciggu 2 sek puscic¢
przycisk PRG, dioda LED zgasnie. Po tak wykonanej procedurze modut przechodzi do wyboru programu interfejsu
CAN-Bus;

# Dioda LED zaczyna wymigiwac¢* cyfry numeru programu, numer programu sktada sie z 2 cyfr (kazda cyfra jest z
zakresu od 1 do 9). Zatwierdzenie 1 i 2 cyfry dokonywane jest chwilowym nacisnieciem PRG po zadanym
mignieciu diody LED. Numery programu i opis przedstawiony jest w tabeli;

# Zatwierdzenie wybranego programu dokonywane jest po zatwierdzeniu 2 cyfry.

Sygnalizacja poprawnosci wyboru programu: Dioda LED - 3 bly$niecia

Brak nacisniecia PRG w ciagu 15 sekund powoduje

wyjscie z trybu programowania.

Sygnalizacja btedu poprawnosci wyboru programu: Dioda LED - 1 dlugie zaswiecenie (3 sekundy).

*wymigiwac - tzn. iloscig mgnie¢ wskazywacé aktualng liczbe.
AKTUALIZACJA OPROGRAMOWANIA

Ze wzgledu na pojawiajace sie na rynku wcigz nowe modele samochodéw, obstugiwane protokoty magistrali CAN-BUS
muszg byc¢ ciagle aktualizowane. Z tego tez powodu istnieje mozliwos¢ wymiany oprogramowania (tzw. firmware) modutéw
MCBO05. Do aktualizacji oprogramowania urzgdzen CAN produkowanych przez firme QUASAR Electronics stuzy interfejs
BOOTLOADER USB wraz z odpowiednim przewodem do przytaczenia modutu MCBO5. Interfejs wspoipracuje z
dedykowanym programem konfigurujacym, ktdry mozna pobra¢ ze strony internetowej producenta.

Aktualne oprogramowanie dla poszczegdélnych alarméw i modutéw CAN mozna pobierac ze strony internetowej producenta
w punktach Sterowniki/oprogramowanie dostepnych w opcji menu Produkty — Pliki do pobrania lub w zaktadkach
dotyczacych poszczegdlnych urzadzen. Programy dostepne sg w postaci spakowanej. Pobrany pakiet programéw nalezy,
po rozpakowaniu, zapisa¢ w okreslonej lokalizacji na dysku twardym komputera.

e N

Pobieranie ze strony internetowej www.quasarelectronics.pl programu konfiguracyjnego oraz aktualnych
wersji oprogramowania firmware dla poszczegdlnych urzadzen mozliwe jest
\

po dokonaniu bezptatnej rejestracji uzytkownika.

INFORMACJE TECHNICZNE |
DANE TECHNICZNE
Lp: Parametr Wartos¢ Jednostka Uwagi
1 | Znamionowe napiecie zasilania 12 \% od 8 do 16V
2 | Sredni prad zasilania 8 mA w stanie neutralnym
3 | Temperatura pracy -40..85 °C
4 | Dopuszczalna wilgotno$é otoczenia 60 % Od 0 do 60%
5 | Obcigzalnos¢ wyjsc:
PIN: 1-8,10-12,14-17 10 mA
PIN: 13 300 mA
6 Obstugiwane predkosci magistrali CAN- 33-500 KBit/s
BUS
Wymiary 60/40/20 mm szerokosc/gtebokoscé/wysokosé
Masa 30 g masa modutu bez wigzki
Klasa szczelnosci obudowy - IP-40
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SCHEMAT INSTALACJI MODULU MCBO05 |

WIDOK Z DOLU

WIDOK Z TYLU

LED

PRZYCISK PRG
WIDOK OD FRONTU
Pin 18 Pin 10 Fin3 |OSH g.ENABNUgE::B I\alagisl:rawl\:ra
Pin9 Pin 1
Pin 1
Wejécie CAN-L
Y o2 @ cg" CAN magistrala CAN-BUS dwu-przewodowa
POMARANCZOWO-ZIELONY ® Wejécie CAN-H

INFO GPS Wyjscle, AKTYWNE +12V/10mA -
jezeli w stanie "Status aktywny" zostanie wykryte
naruszenie: dowolnych drzwi lub / | stacyjki

1 . :
‘ NIEAKTYWNE, wysoka impedandja

w stanie neutralnym lub po odebraniu komendy
"UNLOCK" z pilota fabrycznego

NN

"////////////////////[l,,/
¢/

%,
ZASILANIE
+2v

mAsA |-

STATUS Wyjscie, AKTYWNE, MASA 10mA,

po odebraniu komendy "LOCK"
.q z pilota fabrycznego
NIEAKTYWNE, wysoka impedancja po odebraniu

komendy "UNLOCK" z pilota fabrycznego

ARM Wyjécie na ktérym wystawiany jest
impuls +12V/10mA/t=1s po odebraniu
komendy "LOCK" z fabrycznego pilota

RPM Wyjécie na ktérym po przekroczeniu M,
500 rpm/min Bt
zostanie zatgczone +12V/10mA rpm

SPEED Wyjscie na ktorym po przekroczeniu @
10 km/h zostanie zalaczone +12V/10mA

HOOD Wyjscie na ktérym wystawiana jest
MASA, | max=10mA
na czas otworzenia maski

impuls +12V/10mA/t=1s po odebraniu komendy
"UNLOCK" z fabrycznego pilota

Q DISARM wyjécie, na ktérym wystawiany jest

NIEBIESKI
-BIALY

wystawiane jest +12V, | max=300mA

H IGNITION SWITCH wyjscie na ktérym
na czas zataczenia zaptonu

ALL DOOR wyjscie na ktérym wystawiana
jest MASA, | max=10mA
na czas otworzenia dowolnych drzwi

TRUNK Wyjécie na ktérym wystawiana
Jest MASA, | max=10mA ﬁ
na czas otworzenia bagaznika

REVERSE Wyjscle na ktérym wystawiane
® jest +12V, | max=10mA na czas
wigczenia wstecznego blegu

_ | LIGHTS Wyjscie na ktérym wystawiane jest
@=| +12v. 1 max=1oma
na czas wiaczenia $wiatsl pozycyjnych, mijania

. BRAKE Wyjécie na ktérym wystawiane jest
I +12V, | max=10mA

na czas woisnigcia pedatu hamulca

HAND BRAKE Wyjscie na ktérym
((D) | wystawiane jost +12V, | max=10mA
na czas zaciggniecia hamulca recznego

NIEBIESKI
~ZIELONY

CLUTH Wyjscie na ktdrym wystawiane
Jest +12V, | max=10mA
na czas naciéniecia pedatu sprzegta

AR TR RAER R R RN RN RSN

KEY PRESENT Wyjscie na ktérym
wystawiane jest +12V, | max=10mA
na czas wiloZenia kluczyka do stacyjki
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