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TYTAN GPS ALARM DS512 7 CAN/ GPS/ GSM

Cechy charakterystyczneur z Ndzeni a

powiadomienie GSM zintegrowane w j ednym uwrzz Nedezretnriaul k N sy st
alarmowego CAN

powiadomienie / sygnalizacja o alarmowaniu z a pompoNNcze E gJosowych
komuni BMS przez GSM

informacja o0 pozycj.i pojazdu jestS (opcazesygan
aktywowany jedynie w czasie alarmowania,| ub po otr zymaniu za pom
polecenia zabezpieczonego kodem PIN

w przypadku braku sygnagwsGBSapaNmNfeambenpr z
pojazdu

moUl i woSI zdalnnej kontroli stanu systemu @
pomocN SMS

moUl i woSI wszt M divetaiwarsztatowy

tryb pracy j ako niezal eUny zpsiammzcqul‘iﬂoowy ( asly
samochodowy) d o g Nczany do poj agsttali CANauzbpaam pilotAimi ma

lub komendami SMS

tryb pracy jako PAGERmoni t or uj Ncy przez magi stralnn CAN
tryb pracy jako Pager PAGER moni toruj Ncy anal ogowo dowol
wpojetdzi elarnmowys t e m

ur zNd sterowae za pomocN prostych polece® SMS, Za
z dowolnego telefonu

aca z czujwykyeéamniw pa8MEu do centrum 1
-w (opcja dostnpna na niekt-rych rynkac

wewnifitrzny pe&dmutpmojy NcyNdasni anwe puzypadku
zasilania

przekazywani e SMS pr zyc D852 hNazgpmdramoveaneu r z Nd z e n i
numery telefonu (opcja)

sygnalizacja rozgadowania akumul atora pojazd:?
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Cechysystemu zabezpieczaj Wudoganegow D8502mu )
uzbrajanie fabrycznymi pilotami pojazdu

uzbrajanie dodatkowymi pilotami Tytan (opcja - wy maga zewnntrznego |
odbiornika radiowego)

uzbrajanie i rozbrajanie komendami SMS

sygnal i zacj gchdriwewlnmoméncie uBbtojenia systemu
sygnalizacja wystNpienia alarmu w chwili rozt
sterowani e za pomocN magistrald:i CAN: ki erun

idomykaniem szyb (w niekt-rych pojazdach)

anal ogowe wy j Saentralnyns tamkiem|j i Nlongykaniem szyb (opcja -
wymaga zewnitrznego modugu odbiornika radi owe

2 zgNcza zewnntrznych czujnik-w dodat kowych
-ochrona wnntrza pojazdu za pomocN czujnik-w
- ochrona przed odholowaniem pojazduz a pomocN czujnika pogoUeni

moUl i woSI wuzbrojenia alarmu bez czujnik-w doc
(wgNczenie alarmu bez ochrony wnitrza pojazddl
stan alarmu zapisywany w pami fci [ zachowany
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1.ZASADA DZI AGANIPRACYT RMREY DZENI A

TytanGps Alarm DS5 1 2 gNczy w jednym urzNdzeniu funkcje
CAN oraz wurzNdzeni a( daonptuyspzocrzwaal nnieo we glor aj ach poza
obowi Nzuje reg. 97 UN ECE)

Podstawowym zadaniem DS512 jest powiadomi eni e zap @dNMozelni a tel ef on
ilub SMS maksymalnie3 uUyt kowni k- w o wystNpieniu stanu al

UrzNdzeni e, j eUel i zostanie wyposaUone w dodatk
informacje o pogdoUeni uScpiojiaz duaemwokfooScmi eg edodgurgaof i
umoUl i wi aj Ncy otwarcie w przegl Ndarce smartfonu
pojazdu. I nformacja o pogdgoUeniu geograficznym |

alarmowania lub na UNdani e u(Uptrkewgiaka za pomocN SMS (z
kodem).

UrzNdzenie posiada takUe moUl i woSibezpygmalizacji bez w¢

akustycznej [ optycznej wgamarmide,zyt g Ncpalpo ECAWN
alarmu fabrycznego pojazdu lub jako powiadomienie GSM do dowolnego alarmu
anal ogowego, juU w pojetftdzie zainstalowanego.

Czterytrypypr acy urzNdzenia opisano poni Uej
Tryby pracy urzNdzenia DS512

Tryb 4 - FULL ALARM-al ar m CAN z sygnalizacjN akustycznN
DS512 jest w tym trybisytenvem planjowym sterowakym jpiloteanra | ny m

fabrycznym pojazdu | ub pilotem Tyt an, korzystaj N
monitoruje pojazd - nar uszeni e dr zwi ,, nrazswkjini kb avg agnd aktak o w
wyzwala alarm - sygnal i zacj i @kustcymANn Nvgamani a oraz pow
Ponadto, wykrycie wyzwolenia fabrycznego alarmu (np. przez fabryczny czujnik ruchu lub

pogoUemwyz)waIaaéaanveanleW DS512. Stan drzwi, sstaan zamk
stacyj ki s N odczytywane przez CAN. Wej Sci e |
dodat kowego wygNpebekia mapg&aitd nie jest wyposaUon
jest on odczytywany przez CAN. Wyj Sci e ki erunkowskaz-w ster
wyghlcklem SW|ateganabagvuwcr(gungzhzdzwbntrjnabwopamzeka?nl
Oar - wek. Wyj Scie syreny [ wyj Sci e pr z Okawt di k a

sterowania zewnhit r zbiokady jeptrozvéekanyfan itkdaneemci e r ozpocz
alarmowania.

Urz~Ndzenie mo Un a WyposaUyI w zewnintrzny modugd o
mo Un a zagNczal [ wy gNczal pil ot ami Tytan. Mo d
sterowania zamkiem centralnym lub domykaniem szyb.

Obowi Nzuje schemat podgNcze®& nr 1.

Tryb 3 - SILENT ALARM - alarm CAN bez sygnalizacji akustycznej i optycznej.

DS512 dziaga identycznie jak w trybie 4, ale &k
zdarzeni e alarmowania jest sGBM.nGb o wioNwzaunjee wyejnN ¢ g
schemat po(dchematnrdni al e bez syreny i Swiateg awary
Tryb 2 -

PAGER ALARM FABRYCZNY CAN-Powi adomi eni e monitoruj Nce po (
pojazdu
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UrzNdzeni e@peB®B8b651% unkodézyptawgjeNcaego stan i fakt v
fabrycznego pojazdu z magi st r aygnalizaGM &dkustyckthNz Nd z e n

ioptycznN wjamani a. UrzNdzeni eot warecieeadmuiwi ,,nabagal
o ile nie spowoduje to uruchomienia alarmu fabrycznego pojazdu. Stan drzwi, stan
zamkninciai pojfazdstacyj ki SN odczytyechemat pr zez

podgNczeE& nr 2

Tryb 1 - PAGER - powi adomi eni e monitoruj Nce anad ogowo
anal ogowe wej Scie pager .

UrzNdzeni pe ®5i5 i Analogkwego pagera - powiadamia o wyzwoleniu innego
systemu al ar mowegdr awdp e j e €d zrsygralizasji  akusiypzaN

ioptycznN wgamani a. UrzNdzeni eotwaecirereaduzwi ,nabagal
o ile nie spowoduje to uruchomienia innego systemu alarmowego. Informacja o naruszeniu
pojazdu jest odczytywana analogowo z innego sy st emu al ar mowego. Ur z Nd z

programowanwy aweg ISxjickea®gui dlceUnovSci od podanid i gur ac
masy, zanik masy, podanie +12V/+24V, zanik +12V/24V. Mi ni malny czas trwal

jest programowany (0 / 0,2s / 05s / 1.5s co pozwal a nie reagowal na
d¥fwinkowe w przypawkpSpodgBygereniyaatar mu.
Wykorzystanie edy ni e wej Scia wyzwal aj Ncego, to pogdgNcz
w-wczas schemat nr 3

Ponadto, w trybie PAGER mo Un a podgNczyl dodat kowo anal ogo

pot wierdzaj Ncego, staeyjiioraz seyngi nea gaul aﬂmmiuchzenle tych
j est ni ezbndne do pragyestur zNd 2emizava | jgedmdankiGeor o

iprzesygal w S MS informacije 0 stani e pojazdu
uzbrojony/rozbrojony, st &BayjkkMNeazsg Nac zoyngand avyu Ne z k
wymusza Sstosowanie uproszczonego statusu. PodgN
GPS w czasie jazdy jest zapami At ywan a,miejsca Wypad
bez zasifigu GPS, np. w gar aUua gp owd zdireznwiiy np o zPwoadl gaN
sprawdzi i czy pojazd zostag otwarty.

Dl a r ozszerNecozneengioa,p oodbowi Nzuj e schemat nr 4
W przypadku pracy w trybie 1 (pager analogowy)

magi strald.i CAN pojazdu potwal adroedczytyzwadgonuCA
i nformacj a o] wy z waie ewn i @ a laslzayrnmu c i bNgdu wy krywana
dedykowanym wej Sciem PAGER, a informacj a o] S

odczytywana dedykowanym przewodem niebiesko-zielonym.

Funkcja zdalnej blokady pojazdu (antynapad)

W krajach, w kt-rych nie obowi Nz wjrN NprD88if iesy Re
moUe kaUdym z tryb-w, pegnil funkcjhn urzNdzeni a
zdalnego zatrzymania pojazdwmN(wr azptycznd) alwiyzava

pomocN zabezpieczonego kodem pol eceni a SMS.

W przypadku tryb-w 1, 2 i 3 j e Ue lantypprwaasionejwane j .
nal eUy poddNczyl dodapg kPWoz eorbiwe do hil o&kmmelyna schenm
jestpl anowane wykorzystanie funkcij.i antynapadowe|j

napadu, nal ely opr-cz przeka¥nika blokady dodat k
podgNczenia sygnalizacji
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2. KOMPLETACJAUR Zt D Z ENta#Gps Alarm DS512
TytanGps Alarm DS512 i

UrzNdzeni e
Wi Nzka gg-v
GPS

Modug bl oke
antyporwania

5. Wi N;ka LED/
wygNczni ka

AP w b

3. PRZYGOTOWANIE KARTY SIM

UrzNdzenie [noUe pracowal w systemach GSM 900/ 18
abonament owN j prépaid Wayshé&mew jest wygNczenie w ke
l ub ustawienie dla karty (np. za pomocN innego
W przypadku korzyst gaid wartozpans yis tad m-ow opkrreesi e waUn
[ poinformowal zkloiSert adoggakdowy@&ani a kdamtaganicel
wychodzpNogdlhze® ggos katyyStvh i SMS z

Nal eUOy takUe sprawdzi | inbuindezri et etloe frorn pw ekatr -t yp nSp oV

zamont owane zostanie ,wykeriNstywamdopol RE2IR2 SMS

Ni ekiedy, operatorzy wymagaj N aby wykonal pr zyneé
aktywowania karty.
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4 KONFI GURACJA URZt DZENI A

Aby urzNdzenie prawidjowo dziagadgo w poje¥Fdzie,

UrzNdzeni enfjiegsutr ovkane przez interfejs USB zZa
oprogramowani a komputera PC. Panel progr amu, p
progamowa hych parametr-w oraz przyciski

- Przycisk Odczytajodczyt uj e i pokazuje na panelu ustawien

- Przycisk Zapiszpr zesyga parametry do DS512.
Konfiguracja podstawowaur zNdzeni a jest ZzZawbhawbhewi aaggadnoe"”

/< D5511/D%512 programator - wersja: 1.5 ;Iglil

Flil.  Narzedzia Informacie

DS512-0103 TYTAMN GPS ALARM
Ustawienia gléwne ]Knnﬁgurac_ia GSMISMS]
1. Tryb pracy: FIULL ALARM - algorytm alarmu CAM z syanalizacja akustyczna i optycang j
2. Marka: j
3. Model: =l
4. Wybdr typu pojazdu: 3 jIAUDI SEAT SKODA VOLKSWAGEN
5. Sygnat aktywny wejscia PAGER/alarm (pind szary) podanie masy (typ. NO-) j
6. Czas sygnatu PAGER: 500ms j
7. Kierunkowskazy: parametryczne j
8. Sterowanie pojazdem za pomocg magistrali CAN: wylaczone j
9. Glosne potwierdzanie zataczenia: wylaczone j
10.Domykanie szyb: wylgczone j
11.Rearming: tak j
12 Whytaczanie alarmu tylko pilotem Tytan: nie j
13 Maskowanie wej5¢ CAN: ] j
14 Zezwolenie na funkcje zdalnej blokady (anynapad): nie j
15.0dbiornik GPS: tak =l
Monitor sygnatdw | Pamied alarmdw Dane diagnostyczne | Modut radia |
List. comydine | e — | Za|:usz|

Lista parametr - w

1. Tryb pracy

Parametr uwryobO- 1 ri wit ay bu p r a csgmodueiny I‘syttene ralarsowy
zsygnalizacj N akustycznN i optycznpager GANd em al a
alarmu fabrycznego, pager analogowy do dowolnego alarmu.

2-4. Wyb-r
Do pr awi
konfiguracja cyfrowe

typu pojazdu

dgo

j
pojazduw k't - r

I

ry

rn

w elS612 o trybacly /314 vapoj efdzie niezbndna | e

magistrali CANT ust awi eni e wazom)poo8powiedr(e} diaw . p
urzNdzenie zostanie zainstal owane.

yjcahz dt-ywp -om apzo schematy podgdNczenia do

owanych instalator - w.

kvidyebr al b e z p oySmwaeldi modeli paazd- iws t

poszczeg-
dl a autor

y m
n
z
Poziom CANmo Urn a
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11. Rearming

DomyStltaki,e w trybach 3 i 4 system alubapoleterne;nm po wy
SMS czeka na otwarcie dr zwi przez ok. 30s. JeUe
ponowni e (t zw. rear mi ng) . Par ame tUstawiemeo"bié"i wi a w
powodujsgg st@en po rozbrojeniu nie uzbroi si N pono\

drzwi. Ustawienie "nie" jest zalecane np. przy zabez pi eczani u o0 b Neezknti-kw wb e z
kraCG owych dr zwi

12. Wydaczanie alarmu tylko pilotem Tytan.
Parametr umoUt i whiae p3 aicn4 wj ako syst éonzwnll apimoawtye m
fabrycznym pojazdu, pilotem Tytan lub poleceniem SMS. Wy g Nczeni e systemu al :

j est moUl i we jedynie pilotem Tytan | ub poleceni
pilotem fabrycznymz abezpi ecza pojazd przed jednN z zaawa
sabot aUem pdokpdawadiam wi trakci e wgamani a pilota f

w yNgzenia systemu alarmowego.

13. Maskowanie wejSi CAN

Parametr |iczbowy umoUl i wi aeflalminykdhwasnyigen ayy kvr yzw
CAN w danym egzemplarzu pojazdu. Pozwal a t o na prawi dgowN
wprzypadku, gdy pojazd wysyga fagszywe | ub urz
s y g narmagistrali CAN (np. otwarcie maski lub wyzwolenie al ar mu f abrycznego,
wygdNczni k-w tyl nyc hdrzdiowgohitp)w pojazdach 2

WartoSi | i czbowao djpeanti asialjnINlcycbzblo]kdrerPyZn wej Sc
drzwi PP, 4-drzwi LT, 8-drzwi PT, 16-b a g a U n-imé&ska, 63- dlarm fabryczny, 128-za p g o n .
Warie@Snie blokuje wykrywania wej Si

Wej Scia kt-re zostanN "zabl okowane" nie sN sygna

5. Sygnad aktywnymaska Sci a PAGER/
We j S<cpirez ew- d s zauwryz Nd(zpeinnida) w trybaah a3 mow4 mj e &t - v

mo Un a podchzyI np. do dodatkowego anal ogowego
innego wygNcznika zabezpieczaj Ncego pojazd. W t
wy krywajaNalogowo rozpoczicie al ar mowani a i nnego S
Zzamontowanego .WW pojyebfidezi 2 wej Sci e ni &o Jneas t WYy
zaprogramowal , j aki stan | inid.i j est uwaUany za
ma sy l ub zni k-no digo wi erdand Yo dl a lubc WG Pensitk - w- WNcQz a s

polaryzowana prze z wewnntrzny r e z-yp$ oo ¥12vDISi5i2a (mpalld t ak
wy krywal podani e -addpowiadd mind ed I+d 2ImezNCj Jest W - wc Nas
pol aryzowana przez wewnntrzny rezystor DS512 do

6. Czas sygnagu PAGER

Par amet r auwstewidiei mirimalnego czasu trwania sygnagu w wej Sciu PAGE
W trybie 1, wykrycie sygm@aggczasi e dguUszym ni U zaprogramowa
naruszenie pojazdu i rozpoczyna powi adami ani e ggosowe

o alarmowaniu. Zalecanym ustawieniem jest 500ms (0,5s). Ustawienie O powoduje
natychmi ast owN r eakchosprawdzenaylgn a@ aak ay wreg §ScUya P A (
kontrokka®" ALARM Pager na panelu monitora sygnag- - w.

7. Kierunkowskazy

Zal ecanym sposobem sterowania Swiat §ami ki erunko
sterowanie parametryczne - tzn. podawanie w czasie sygnalizaci masy (przew-d r - 0
czarny) na obw-d wygdgNcznUrkzaNd8enate gmodwa rtyg knlec |
sinopr Nd owo o bOwaordawveik Swi at Wit gmacegjonyohezbindne | e:
wyj Scia kier umialogosek a Dy ama zAstosowani e dodat kowy
stetrowanych pr zewo-dzarmym g - DBBA 2 . Szczeg-§gy podgdgNcze
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schematnr 1 oraz schemat nr 5. W pr zypadku niekt-rych pojazd: - w
mo Un a wykorzystal -pderdwadwaee sflerowani e cyfr
kierunkowskazami, j a k i centralnym zamkiem pojazdu. W ty
kierunkowskazy wtry b " st er owani e FI AT" i -qarmy PREZ goi pr ze\
przewodu sterowania FI AT wskazanego na schemat a
8 Sterowanie pojazdem za pomocN magistrald:i CAN

W niekt-rych pojazdach (informacja n@osalzdma)ac
zagNczenie tego parametru pozwala na:
-sterowanie kierunkowskazamipadg)Nommmeiiagznegogi st r al

l ub silnoprNdowego kierunkowskaz-w w-wczas nie W
- zamykanie i otwieranie zamka centralnego pojazdu po CAN

-domknificie szyb za pomocN magistral.i CAN

I nformacja w kt-rych pojazdach | est dostihnpne st

pojazd:- w.

9. GEoPmtwierdzenie zagNczani a N ] )
UWAGA! Sygnali zacja akustyczna m&kUej bgh, zawgNdzaorya

obowi Nzuj N przepisy Regulaminu 97EKG ONZ. W p
Samochodowego Systemu Al armowego DS512 staje si
Parametr wgNc z a sygnhal i zacj fAuzbrojenia akust)

i rozbrojenia systemu alarmowego zapomo ¢ N fdkF-ww s.yr eny

10. Domykanie szyb pojazdu

Par ametr, zezwal a na domykani e szyb el ektryczr
Wprzypadku zagNczen ipaametrt7e)r,o wiarnziNad z&MAN e( domyka s:
za pomocN magistral.i CAN. W przypadku WyposaDe
pilot-w Tytan, zagNczenie tej opcij i wgNcza dgu.
wyjSciu sterujNcym zamykani eRF. zamka centralnego
14. Zezwol enie na funkcjn zdal nej bl okady (antyna
UWAGA! Funkcja zdalnej bl okady moUe byl zagNczon
obowi Nzuj N przepisy Regul aminu 97EKG ONZ. W p
Samochodowego Systemu Alarmowego D S5 1 2 staje sifn niewaUna.
Funkcijn zdal nej bl okady umo Ul i wi a rozpocznci e
antynapadowej , kt-ra po ur udzhcp akustycemneui opiyszhej z e g awc
(opcja))w ci Ngu kil kudziesifciu sekund unieruchomi p
silnika.

15. Odbiornik GPS

UrzNdzemPéomBSlI nie pegni funkcjn powi adomienia |
domySl nie wgNczony. UrzNdzeniGPSmo O wcalaBe pbgc
generowal informaciji o] br aku l okalizacji, kor z

parametru wygNczyl

tytan



5. KONFI GURACJA PARAMETRCWGBMWI ADAMI ANI A

Z a k § a dKordiguracja GSM/SMS" umol i wi a ustawi eni e parametr
z powiadamianiem GSM:

programowani ¢ elnefmem-w powi adami g mprpgamowanie & ar mo we
cyfrowego kodu DSP 1 N zabezpieczaj Ncego dostnp do wur zN

przesyganych przez SMS oprazesy@akyelsu wi 8fM&r nraec |
ur zNdzeni a.

i
Fll:  Marzedzia Informacie
DS512-0103 TYTAN GPS ALARM
Ustawienia giswne Konfiguracia GSM/SMS ]
1. Kod dostepu SMS 12345
2. llo&¢ numerdw telefondw: 1 j
3. Pierwszy numer telefonu (format:+48586714348) W TEL W sms [ ap |+436?8123456
4. Drugi numer telefonu (format-+48586714348) [C7eL [T sms [T ap |
5_ Trzeci numer telefonu (format-+48586714348) | = N |
6. Telefon alarmaowy
7. Liczba kolejek dzwonienia 1 j
8. Umieszczac w SMS stan ZAPLON tak |
9. Umieszczac w SMS szczegdtowy STATUS tak j
10.Umieszczac w SMS stan POKRYW tak j
11.Status zasilania w SMS Wykrywanie braku zasilania i niskiego napiecia ak j
12 Napiecie zasilania ustaw j|11.5§|
13.Przekazuj przychodzace SMS tak j
14. Jezyk Polski |
Manitor sygnatdw | Pamiec alarmaw Dane diagnostyczne | Maodut radia |
S | e | Za|:usz|

1.Kod dostninpu SMS

Kod dostiApu SMS | es DSPN, c ywfmwodhljyNet ykno dzedra | ne 2st er o w
za pomocN komend ®&MBz Kbpnewided zdpi suarzoNdg 20z @g - § o
winstrukchPS512.Kmsdg ugSiPI N umoUl i wia wysyganie polec
Wprzypadku wysygania polece®& z t3&Ipamdwmanekodz apr ogr
DSPIN nie jest konieczne.

25.Programowanie numer -w telefon-w oraz konfigur a
Par ametr 2 umoUl i wi rmaksymalpie angurmneemo wva nti,eel Bf one w b idN
powiadamiane o sytuacji alarmowej-r ozpoczhici u al ar mowania przez
zabezpieczaj Ncy. Parametry 3, 4 oraz 5 uwmoUl i wi
Numery nal eUy podawal w formaci e mindzynar c
Ponadto, parametry 3-5 umoUl i wi aj N ustawi eni e, czy dany
powi adami any o alarmowaniu za pomocN pogNczeni a
byl W- wWCczas przesyg@gana informacja SMS. Zal ecan:
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met od powiadamiania. Ponadto, istnieje moUliwoS$S
p

I
uruchomi ana dedykowana aplikacja mobilna wsp-gpr
opcij i, powoduje dogNczanie na koG u SMS z info
problemach z zasil ani em, kod- - w steruchych apl ik
czytania SMS, kody te naleUy ignorowal

6. Numer telefonu centrum monitorowaniawy padk - w pojazd: - w

UrzNdzenie w wersjach dedykowanych na niekt-re |
wypadku i wysyganie SMS na numer telefonu centr
Parametr 6 programator a umo Ul i wi a s prsavadjz e ni
zaprogramowany w danym egzemplarzu DS512.

7. Liczba kolejek dzwonienia

UrzNdzenie w momencie roppope¢migidodpgawdnmeopwani ai i
kolei do kaUdegozaprogramowanych numer - w t .e Pagaimetm pazwala
zaprogramowal ile pazpowakzNdopdezwenimht el &f dmw- k.aU
Poni Uej przedstawiono sekwencjnin dzwonienia, w pr
War t o $d.1/tel2/tel. 3

War t o Sdl. 1/zel. 2/tel. 3/tel. 1/tel. 2/ tel. 3

Wart o8d. 1/3el.2/tel. 3/tel. 1/tel. 2/tel. 3/tel. 1/tel. 2/ tel. 3

W przypadku odebrania telefonu i n acd iSnN(ivy s § skodu dTMF ") sekwencja
dzwonienia jest natychmiast ko&zona.

811.Wyb.-r informacji przesyganych w SMS opisuj Ncy
W czasie alarmowania oraz jako o dyproawN cezdeFn inea  wwi Shy
SMSopisujNcy stan pojazdu i monitorowanego syst
DS512 umo Ul i wi a konfigurowani e, kt -re i nformacij e
generowanym przez urzNdzeni e. Ustawieniem domy

p ar a me8tlp oraz "wykrywanie braku zasilania" dla parametru 11.

Parametr 8. ustal a, czy SMS ma zawieral i nformacjn
I nformacja o zapgonie jest of@gczewpdamappmpopéedoc
(pin 6) lub z magistral: CAN pojazdu. Par ametr
infformacjiost ani e stacyj ki nal eOy WychzyI jedynie w
(wg schematu 3) jeUel i zar - wno ni e podgNczono przewo
urzNdzenie nie odczytuje stanu stacyj ki z CAN.
Parametr 9ust al a, czy SMS ma ozstame uzhrojehia montbravamegoc j e
systemu alar mowego. I nformacja o wuzbrojeniu ze
odczytywana z pojazdu analogowo (tryb 1) przewodem niebieskim (pin 3) lub z magistrali

CAN pojazdu (tryb 2). Us t aie istatusil gystemddarmowegoo d uj e
zrozr-Unieniem czy system czuwa czy | est wachc
wo bu powyUszych przypadkach informaciji "got owy'
( TAK) . Przesygdgani e |nformJayCJwygoNcsztyan|(eNILEz)eroe1deyn
pracy 1 jako pager analogowy (wg schematu3) j eUe |l i nie podgNczono prz

do sygnagu uzbrojenia monitorowanego systemu al a

Parametr 10 ustala,czy SMS ma zawi eral i nformamacjzewio dtagrilai d
mas ki pojazdu. I nformacja o otwarciu dr zwi/ mask
analogowo - przewodem niebiesko-zielonym (pin 5) lub z magistrali CAN pojazdu. Parametr

powinien byl zagNczony (TAKi)e ®Przwislypaskie/ badadm
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ragdy jleJeakio npie
dgNczono CAN.

Z\

wygNczyl (NIE) jedynie w trybie p
podgNczono pr zezwoedluonneigeobiies knoi e po

Parametr 11 i parametr 12 poz wal a ] N zagNczyimoni tok @mwfaing er onwaapl

zasilania urzNdzeni a.

W przypadku zagNdlz erkiadddyarSamBe tzreu st atusem odsyJa
zawi era wartoSi napi Aicia zasilania oraz infor mai
elektrycznej pojazduczyzwewn nt r znego akumul ator a.

Wybranie opcji "wykrywanie braku zasilania" powoduj e, Ue w przypadku
zasilania-zabr ania | ub powrotu napificia zasilajNcego,
o napifnciu i Fr-dle zasilayich domekaWdegdbet ona wr
Wybranie opcji"wy kr ywani e braku zasilania "i mdwdkdwjgeo, nl
urzNdzenie dodatkowo monitoruje napifncie zasilar
poni Ue | zadanego progu, wyspngakRymjaapi rBdviSu za kiur
iaktual n8l NvatretgooS napi fici a.

Wybranie opcji monitorowani a nabplipiaczvaal ak uumsutl awic
w parametrze 12 pr - g sygnalizacji rozgadowania awxumul at «
lub24V, wgNczaj Nce monitorowanie z domySlnymi warto
11Vv/22V) orazustaw, Kkt - re pozwala na wpisanie.dowolnej w
Parametr 13 umoUliwia wgNczenie przekazywania |
SMS (innych ni U polecenia steruj Nce) na pierwszy za
Pozwala to ot r zy my wa | nanpel efndrmor mac jli [ pot wierdzeda

wysyganych przez kary8IMaamontowanep\d DE51P.0 )
UWAGA!IPr zekazywanie SMS obci NUa kartn SI MI!NWw urzNd

Parametr 14 pozwal a wybral jAzyk akceptowanych pol e
komuni kat - w.

Kod dostnppu SMS oraz numery tigdwmenon-w ulUyt ko
samodzielnie za programo wal| z a p @oteceania SMS.
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6.NARZNDZI A DI AGNOSTYCZNE

Naci Snifci Mopirzgrci soiigwmiaegr-aw panel wizualizuj Ncy p
sygnagy odczytane z magistrald.i CAN oraz stan we|j
=
LOCK DOOR_FRONT_LEFT GLOBAL_IGNITION SEND_LOCK
UNLOCK DOOR_FRONT_RIGHT IGNITION_(CAN)
UNLOCKTRUNK DOOR_REAR_LEFT ACC_{CAN) SEND_UNLOCK_ALL
ALARM DOOR_REAR_RIGHT HZD_LEFT SEND_OPEN_TRUNK
ALARM_CEM TRUNK HAZARD LIGHTS
ALARM_PAGER BOMMET_{CAN) HZD_RIGHT SEND_CLOSE_WIN
LOCK_STATE BOMMET_{switch) STATUS-
LOCKwoTRUNK_STATE DOORTRUNK/BONNET STATUS3+
SEND_HAZARD LIGHTS OUT_IMMORELAY _(pin12) | AlD_(pin®) RMT LOCK
P4_button/ultrazonic OUT_HAZARD __ (pini1) RMT UNLOCK
LED OUT_SIREN {pin13) DI0_(pin&) RWMT UNLOCKTRUNK
ALARM STATE OUT_LED {pin10)
EXT_SENSOR_INP bn_(pina}
EXT_SENSORZ_PRE OUT_LOCK
EXT_SENSOR2 OUT_UNLOCK
Kolumny1-4 (g-rny rzNd) i 5 (doldppwi aNaj Npil egwsza ym
systemu DS512 (zapalenie sin | ampki oznacza, Ue
Kontrolka Znaczenie
Wykrycie polecenia "zamknij" fab
LOCK ~ . o .
(TakUe polecenie zagNczenia al ar m
UNLOCK Wykrycie pol eceni a V,ot weor oz fabr
(TakUe polecenie wygNczenia alarm
UNLOCKTRUNK Wy Kk r yci e pol eceni a ot_w-j z bagauUr
ochronn bagaUni ka, czujnika ruchu
Wykryto naruszenie pojazdu. Zapaleniu tej lampkit owar zy s zy
SMSz informacj N.o alar mowani u
W trybie 4: funkcja alarmu w DS512ur uchomi ga akust
ALARM sygnal i zacj fa Ugdzgnik nvyzwah . SMXtylko raz w ramach
jednego stanu alarmu, tzn. do moment u a
ALARM_STATE
ALARM_OEM Wykryto wyzwolenie alarmu fabrycznego pojazdu. (tylko tryb 2 / 3/ 4)
Wykryto wyzwolenie alarmu monitorowanego analogowo - z a p o n
ALARM_PAGER przewodu PAGER (tylko tryb 1)
LOCK_STATE System al armowy czuwa / pojazd za
System al armowy czuwa 2z wygNczen
LOCK_woTRUNK pojazdu (uUyt otafdbrypznegoyci sku pil o
DOOR (...) Drzwi lewe przednie, prawe przednie, lewe tylne, prawe tylne
'“ (w przypadku odczytu stanu z CAN)
Pokrywa bagaUni ka
TRUNK (w przypadku odczytu stanu z CAN)
BONNET (CAN) Pokrywa silnika - st an odczytany z wy goNez7
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magi straln CAN

. Pokrywa silnika (lub i nny sygnag
BONNET (switch) analogowo, przewodem szarym (pin4) w trybach 3i 4
Kontrol ka sygnalizuj e nar usjg stanijest

DOOR/TRUNK/BONNET

pr z esy §gSMsjakovstan pokryw. W trybie pagera analogowego
(tryp 1-schematnrd) t N | ampkN svygn éni DS512wla
analogow e g o moni t or owa mizarowanage j Systemu
zabezpieczaj Ncego.

GLOBAL_IGNITION

Wyni kowy stan zagpuwymaus yppnaguwuodc:]
i sygnagu analogowego (przew-d po

IGNITION (CAN)

Odczytany z CAN stan zapgonu poj a

ACC (CAN) Odczytany z CAN stan wgNczenia st
Stan sygnagu anal og o we gewodu roebigshNege

STATUSI1- (pind) ni ezbndndkeiowe gdao pdcazwit yw
o fabrycznym pilocie w niekt-rych
St an sygnagu anal ogowego pod

STATUS3+ _pomaraCEc;pwego (pin3) nieo;dnicr‘zylyvyanig
informacj.i o fabrycznym pilocie
Subaru Forester)

SEND LOCK, Kontrol ki wskazuj Nce, Ue DS512 Z

SEND UNLOCK, pol eceni a: zamknNI zamek centr a

SEND UNLOCKTRUNK
SEND HAZARD LIGHTS
SEND CLOSE WIN

otworzyl bagaUnik, domknNi szyby,

Kontrolka zapala sin, gdy askhPA @n
PA button wygNczania dodatkowych czujnik:-w)
LED Kontrolka wskazuje aktualny stan diody sygnalizacyjnej LED

ALARM STATE

UrzNdzenie | est -twasygnalizacia alaamoaanianlub
urzNdzenie odczekuje 30 sekund .po
Tylko tryb 4: trwa sygnalizacja kierunkowskazami

Zapaleniu tej kontrol ki towarzyszy rozp

EXT_SENSOR_INP

Naruszono wej Scie czujnika dodatk

EXT_SENSOR2_PRE

Naruszono wej Segoaujnkadodatkavegmu 2

EXT_SENSOR2

Naruszono we j-§ociujaikaalddatkowego 2

Kolumny6-7 wskazuj N stan wej Si/wyjSli urzNdzeni

Kontrolka

Znaczenie

OUT_IMMORELAY

Kontrolka wskazupezelklaTmiakavyh ISck 4
czujnik-w dodat kowych podano mash

Stan wyj Scia sterowania kierunkow

OUT_HAZARD (kontrolka aktywna gdy podano mas
OUT_SIREN Stan wyj Scia sterowania syrenN (Kk
OUT_LED Stanwyj Scia sterowania LED (kontrol

Kontrol ki sangfiiayadany zrug Nwej Sci ach u
AIO (pin9), kontrolka jest aktywna, jeUeli n

DIO (pin6), DI2 (pin4),
DI1 (pin3), DI5 (pin5),

jako plusowe (dlatego domﬂ&lipﬂligank
+12V -przyci sk (inaweni NeziSk sNT AWyl wi et
aktywne

Kolumna 8 wskazuj e stan wy p o soa-Uemd tlag uo pacd oinarl miekga r a
z analogowymi wyj Sciami sterowania zamkiem

Kontrolka Znaczenie
RMT_LOCK Kontrol ka wskazuje, Ue naci Sninfnto
RMT UNLOCK Kontrol ka wsakcaizunjient oldepr zyci sk UN
RMT_TRUNK Kontrol ka wskazuje, Ue naci Sninfnto
Kontrol ka ws k a zial jzamykanid) ecentrainego S zamka
OUT_LOCK L . .
- w module odbiornika radiowego jest aktywne (zwarte do masy)

Digital Systems
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OUT UNLOCK Kontrol ka wska zeu ptwieraniaU e centralpgg® zamka

w module odbiornika radiowego jest aktywne (zwarte do masy)
Naci Sni fici eDanp Diagpasticank ot wi era panebi Plokaygplgy G
(CSsSQ), i nf ourndabbi¢ #arcejyestrowago sifn w sieci GS M,
(HDOP), dane GPS: dgugoSI i sozrearzo knoaSpl i fgcel ceg rzaaf siiclzannNi
Kol orem zielonym zaznaczopeersWNs awaah o% kopenp a mevi d

czerwonym

z aznac znaineewyssNt awicezl akjoNSccei d o

prawi dgowe|j

=101 x| =10l x] =1olx]

Dane diagnostyczne ] Dane diagnostyczne ] Dane diagnostyczne ]

[csmregistered | GGG [GSM registered f1 [G5M registered [

Gsmcsa | [Gsm Csa 23 [esmcsa l27

lepsioor | EEH lersHbor | NN || [GPsHDOP B

[GPS 1ongitude [121.0 [GPS longitude [18.3780526652 [GPS longitude [18.3781242371

[GPS Iattitude [24.0 [GPS Iattitude [54 5798873901 [GPS Iattitude [54 5799331685

[Supply Voltage [13.45 [Supply Voltage [13.48 [Supply Voltage [13.48

Parametr Znaczenie
GSM registered War t oSl 1 oznaczea, prlewi digoMWdz emnd
w sieci GSM
GSM CSQ Si ga §ygnV¥&a§rutoG$cM. oznaczaj N:
0-1 0 s g a20alqbrzel, Z0-35 bardzo dobrze,99-br ak sy gn g

GPS HDOP Mi ara jakoSci-warygo$dzoacze®KS
GPS longitude Aktualna dgugoSi geograficzna
GPS latitude Aktualna szerokoSi geograficzna
Supply Voltage Napincie za23il ania DS51
Nac i Sninfncie Pamkvti s el I ] 5
WY SWwi erléla_l Pazapami ntanyp%gaéalagm%wﬂy'cz"ng}a{n:l : 5
3 ostatnich alarm- w. N.a a-k Uz ngy duj e i n
przycisk kasowani a pami=fs I M- W brak
Naci Sni fnci o ¢uafliz oiwisra panel testowy odbiornika 0] x]
(jeSli DS512 j est wyposaUony
w mo ddbigrnika radiowego). Wipisz piloty |
Przycisk Wpisz piloty r ozpoczyna procedupinl optr-ogr amowani a
Tytan do odbiornika radiowego.
Lampka Radio monitorp ot wi er dza odbi r-transmisj.i Z dowol n
wprogramowanego do odbiornika radiowego. Po odebraniu transmisiji .
Iampkgvz_apala sin na C z e mnwnernpilota i WMEGISDF\AgnhmetIany i
W paminfci modugu radio ]
Ponadt o, moUna sprawdzil odbi hr sygnagd4w z p
przycisk-w pilota w 8 k o RMTmtOClé, —moe-ni+—t+o+a— sygna

RMT_UNLOCK, RMT_UNLOCKTRUNK)
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7.PROGRAMOWANI E PI LOTCW TYTAN

DS512 moUna wyposaUyi w dodatkowy modug odbior
Tytan, w celu uzbrajania i rozbrajania systemu alarmowego.

Mo d adbiornika radiowego jest automatycznie parowany z DS512:

- podczas restartu DS512. Uwaga' Restart jest wkonywany w momenci e odg
wszystkich ¥r - ded =zasil ani a: zasilania g§g-wnego, we w|
wystfhipupe) podgNczenia USB.

-po naci Sni ficmoud ugr zroydcdiviisakruaj Ncego w dedykowanym
oknodiagnost yczne modudgu odbiorni ka.

_ _ /= Radio me o =] -

W celu zaprogramowania ©pilot- - w ytan nalleUy ot
di agnostyczny modudu rwpistpilaty. i nac;iﬁgni&@hgwarmﬂr;kycisk
Nastninpni e, nal eOy naciani_OCKjAednoczeSnie pr zyc
i UNL OCK pilota. Lampka Z a S WykcifiiGednoczesni® 1 N Pilo
zaprogramowany. przyciski zamknij i otwérz

. oA . . _ pilotanr 1
Nastnipni e, naci Sni j ip r pdoyachi s i na kol e| nyc
Zaprogramowania. Po zaprogramowaniu ostatniego |l ot a,
przycisk Koniec wpisywania na panelu.
Wy Swi etl one zosogaweizi ndkoromadij N1 o Nfomgis ¢
zaprogramowanych pilot - w.
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8. PODSTAWOWE KOMENDY SMS

UrzNdzenie eB8512t er owane z dowol nego tel efonu

opi sanych szczeg-gowo w Instrukcji Odyfeogega i . Pol
kodu DSPI N urzNdzenia (nie mylil Z, ozkaozdrgy DSPINI N Kk ar -
zabezpiecza urzNdzenie przed dosthipem os-b niep
wartoSci N kodu PIN urzNdzenia po dostarczeniu od
Poni Uej przedstawwowe Rompody SMS smybkiegpb i dne

przetestowani a urzNdzeni a [ pr, 2we keluz dalsdego, wgaSc
samodzielnego zaprogramowania kodu DSPI N i ust aw

—~ 9D

Status ,ur—zsl\]bdzaeNrdizaenie dziagania DS512 )
Prost NDNmestpor awdzenia dziagania ur ZDSRIzE nuraz Md z2aen ip:
jest wysganie SMS 2z popopaeisystenmalardowegd:ani a st anu

[{DSPIN}status ]

czyli dla nowzegdomy EINWgmnk@adem DSPI N

[12345 status ]
UrzNdzenie odpowie SMS ze statusem, pot wierdzalij

wgSci wego taeformedo DS512 or az wga Sci WyNlzen® Pdsia SMS
z informacjN o poje¥dzie i stanie systemu alarmowego. Status jest przesy@ny w wersji
uproszczonej lub pednej. W wyjNtkowym przypadku, gdy DS512 pracuje jako PAGER do
innego systemu zabezpieczaj\c e g o , z k t - tha gzyskain infermagjioo stanie
uzbrojenia systemu, przesy@na jest uproszczona wersja statusu. Zar - wn@a jag e
i uproszczona odpowied¥ statusowa zawiera informacje o wersji urzNdzenia i wersji
oprogramowania, w celu u@twienia uzyskania ew. pomocy technicznej.

Status w wersji pegnej wygl Nda nastfnpuj Nco:
/System: {wylaczony / czuwa / czuwa b.czujn / czuwa b.bag.i czujn. / \
ALARMOWANIE!/ rozbrajanie / tryb warsztatowy /NAPAD! / NAPAD pojazd
zatrzymany}

{BYL A LARM}
Drzwi, bagaznik, maska: {zamkniete / otwarte}
Zaplon: {zalaczony / wylaczony}

Napiecie akumulatora = 12.08V

\Zrodlo zasilania: {akumulator pojazdu / wewnetrzna bateria}
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Znaczenie poszczeg-lnych stan-w opisano w tabeld]

wylaczony System al armowy jest wygNc
pojazdu

Czuwa System alarmowy jest uzbrojony i chroni pojazd

Czuwa b. czujn. Systemalarmowyz ost ag uzbrojony b

dodat kowych (czujnika ochr
czujnika pogoUeni a i L)

tp
Czuwa b. bagalUSystem al armowy zostag uzhb
wstrzymano ochronn bagaUni
przycisku pilota

ALARMOWANIE System alarmuje; trwa akustyczna i optyczna
sygnalizacja alarmowania.
rozbrajanie System zostagdg rozbrojony p
otwarcie dr zwi l ub przekrn
Tryb warsztatowy DS512zo0stago ustawione w try
monitoruje systemu zabezpi
NAPAD Ur zNdD8512et r zymago pol eceni

pojazdu (funkcja antynapad
jeszcze zablokowany

NAPAD-pojazd zatrzymany |Ur z Nd D&8512@®t r zymago pol eceni
pojazdu (funkcja antynapadowa) ; pojazdz o st a §
zablokowany

I nformacja "Byg ALARM" pojawia sin, jelel i cal
sygnalizacji alarmowej, ale od momentu uzbrojenia systemu przynajmniej raz wyst Npi
alarmowanie.

Uproszczona wersja statusu (tyl ko dl a trybu 1
uzbrojenia systemu alarmowego, zapgonu itp.) wygl Nda nastninpujl

System: { ALARMOWANIE!/ gotowy /tryb warsztatowy /NAPAD! / NAPAD
pojazd zatrzymany}

DS512 FW:XXxX yyyy

Znaczenie poszczeg-lnych stan-w opisano w tabeld]
ALARMOWANIE System alarmuje; trwa akustyczna i optyczna
sygnalizacja alarmowania.
gotowy System nie alarmuje. Niedysponuj emy i nf or
jest uzbrojony czy nie.
Tryb warsztatowy DS512zo0stago ustawione w try
monitoruje systemopojazdbezpi
NAPAD Ur zNdD&512et r zymago pol eceni

pojazdu (funkcja antynapad
jeszcze zablokowany

NAPAD-pojazd zatrzymany Ur zNdD8512®t r zymago pol eceni
pojazdu (funkcja antynapadowa) ; pojazd z o st a §
zablokowany
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Programowanie kodu DSPI N, numer -w telefon-w oraz

Pol eceni e konfiguruj Nce met ody powi adami ani a [
konfigurowanie poufnych ustawie® DS512 przez wga

Polecenie umoUliwiazalmé amine koaljuNdDeSgPd Npol eceni a S

programowanie | icz@dy2 il ubr 3t)elpeofwdmm-dami@nych o al
rodzaju sygnalizacji -pogNczeni e ggosowe i/lub SMS i/l ub ws
uruchomionN na danym telefonie. Ponadto pol ecen

przekazywania SMS na pierwszy nr telefonu.
Pol ecenie oraz jego skgadnia zostadgy opisane dok

{aktualny DSPIN} ustawgsm {nowy DSPIN}
{nowy DSPIN} {liczba nr tel. alarmowych}

{telefon nr 1} {p1l} {t1} {s1} {m1} {telefon nr 2} {t2} {s2}
{m2} {telefon nr 3} {t3 }{s3} {m3}
gdzie:

aktualny DSPIN: A )
to-obecny (stary) kod dboSnyl N rnuyr zkNoddz e(nli 2a3 4 5u)b

nowy DSPIN:
to-kod DSPI N, kt-ry zostanie ustawiony jako nowy

liczbanrt el ef on- w: )
to-liczba numer  -w teleWvonywu&cejirealbarmyma@Msl z i n
0-3 telefon- w)

telefon nr 1, telefon nr 2, telefon nr 3 )
to-numery telefon- w, powiadom@onezwosgtuagialdrmu; numery

wo formacie mndzynar odowym,
zZz A+0 na poc zNICRAKKXXKAXX, (gdzie CCcC jest
mi ndzynar od o kwajump.k-olaber81, +359).
pl , ,
to-parametr wdgNczaj Ncy przekazywanie na pierws
telefon-w SMS ot D35 fypwsM8E gdmoperaiora)z e z
t1,t2,t3
toiparametr wgNczaj Ncalwmwrgarzapomozl\prOJgnNc ze E
ggosowych dla danegawanmumédu 6tlédl evfdlrwe,a funkcj
s1,s2,s3 ) )
toiparametr wgNczaj Nmgdapmnumerdejeldral (np. & czasies
alarmowania) , wart @916 wWwy@G NwegMdMcza funkcjn,
ml, m2, m3

toiparametr Wg,chaj NmyobilrtejtdlaQaueg;mnuraepjlteleformcji
wartoSl616 wgNcza f unkc pwaga- athenpwangaﬂ\Ictzmagag
poprawnie koniecwg&lcgestier pwaeselganis?®) sms (p:
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Potwierdzeniem zmiany jest SMS z informacj N:

mstawiono PIN: {nowy DSPIN} \

liczba tel: {liczba nr tel. alarmowych}

{telefon nr 1} {przekazywanie: tak/nie} { tel:tak/nie} {sms:tak/nie}
{ ap:tak/nie}

{telefon nr 2} {tel:tak/nie} {sms:tak/nie} { ap:tak/nie}

{telefon nr 3} {tel:tak/nie} {sms:tak/nie} { ap:tak/nie

/

Np. polecenie:

[12345 ustawgsm 54321 543213 +44501123456 1 110 +4450212345601 0 1
+44503123456 0 1 1

ustawia nowy DSPIN 54321 i wustawia 3 numery tele
w chwil.i rozpoczncia alar mowani a.

Pierwszy numer telefonu ma wgNczonN sygnalizac]
ggosowego zes § g ampdcenasdmso., na ten nr telefonu zos
przychodzNce do DS512.

Drugi numer ma WwWJNczone tyl ko przesyganie sms.
Trzeci numer ma wJNczone przesy@ganie wi adomoSc
mobi | nN.

UrzNdzenie potgwiaemodwain iper zuerpzrNod zeni a za pomocN SM

mstawiono PIN: 54321 \

liczba tel: 3

+44501123456 +44502123456 +44503123456
+44501123456 przekazywanie:tak tel:tak sms:nie mobi:nie,
+44502123456 tel:nie sms:tak mobi:nie,

Q44503123456 tel-nie sms-tak mobi-tak j
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9. MONTURZt DZENI A

-Zalecane jest umieszczenie urzNdzenia wewnNtrz
os-b postronnych, np. pod deskN rozdzielczN.
wbagaUni ku itp.

za schowkiem pasazera w bagazniku

pod deskq rozdzielczg w tunelu srodkowym w bagazniku

-UrzNdzenie nie moUe byl naraUone na bezpoSredn
i innych substancji chemicznych.

-UrzNdzenie nie jest wodoszczelne.

-Ze wzgl fwdeuwnia rantebN GSM mi ej sce montalUu podlega
wyni kaj Ncym z tr amsnmi snjaid retUaydaiéjsee mocno ekranowanym
met al owymi el ement a(mwe winnNittrrzz ap rpoofjialzid uz amkni it ych

-Miejsce montaUu naleUy dpMamadniNekvve gz aglinli ajj Nce
przewodu odbiornika GPS.
-Po wybraniu mi ej sca mont aUu i Zzamontowaniu ur

zponownym mont’aUem zdjntych el ement-w pojazdu a
dziagania urzNdzeni a.
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10. MONT At ODBI ORNI KA GPS

Do urzNdzenia moUna podgNczyl zewnhtrzny, zinte
prawi dgowy montaU jest kluczowy dla wdaSci wego
sprzecznych czynni k- w.

Po pierwsze, zZe wzghibdoiomi keppwenite@stawost al Za
W spos:-b niewidoczny dla o0os-b postronnych. Po
zakrywany przez elementy metalowe pojazdu -powi ni en o6wi dziel o jak naj
nieba.

Odbiornk musi byl zwgmomnNwpowierzchni N do g-ry (w s
mo Ul i woSci pozi omo. odblarnike @k , z dmpo mgt- cwmaalmpit §sbgga n

przesgoninfnta el ement ami metal owy mi . .
-Zal ecanym mi e] adoi@nika jmontt auodkowa cznjS] wWweSWwi et lo
otworu szyby czogowej pojazdu

74

O

&

Tk L?:

................................................... o

Ni e nal eUyodbimnkawwadbl i Ou sgupk-w oki @nnymwhgN gdy

w sytwuacij.i sgabszego sygnagu GPS pogarszal dok
l okalizacjn pojazdu.

- Odbionik moUna zamontowal dolnN stronN (wyposaUon!
metalowych.

-W przypadku niekt-rych pojazd-w Wypongonych
powgokN antyrefleksyjnN, mo Ue odbarinikat GASeploza k oni ec
obrysem kabiny kierowcy.

-Przew-d anteny GPS naleUy DBSpr owadbzizipi dozajr¥dld
pomocN opasek zaciskowych | ub taSmy izolacyjnej.
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UWAGA! o 3 N
PoprawnosSl mont aUu anteny naleUy zweryfikowa
za pomocN opr odagmostpcenagoiz poziomu komputera PC.

Po uruchomieniu DS512, czas potrzeb

€ - Z ny do uzyskania pr
GPS moUe wyni eS| nawet kil ka

dziesi Nt sekund.

Odbiornik GPS nie jest wodoodporny.
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11. PRZYGOTOWANI E URZt{ DZENI A DO PRACY

Umi e Spcridygot owan Nk g rrtorz d$ Hwdegart® & pzczelinie obudowy.

PodchzyidoDR@Ianutera, uruchomi[ oprogramowani e Kk
Zaprogramowal konf i(gwrzaczjitagurdZzMdzeni a
PodgNczyl ( jwjSd)i wweyvert mitpr zoryDS54% d mu IPaGB  ur zNdzeni

(wewnNtrz obudowy)

TYTAN GPS Dss11
Data produkejic 2013

R

SR @B
¢ 000 I i

e : 118RA-00 2872
u Producent: Digital Systems

PodgNzizyti e gr owa n ybiornik GPS tloeD$512. 0 d

PodgNczyl wtyk z wi NzkN gg§-wnN do wurzNdzeni a,
p odd Nc -z spowaduje to uruchomienie odbiornika GPS bez wyzwalania zdarzenia

alarmowego lub bez polecenia SMS.

Poczekalselok. 60

W tym czasie urzNdzenie powinno uruchoorkirieSdiid i

o

l okalizacjisypgu@R¥Pdst awi e

PoprawnoSli montalOu anteny GPS, prNawiehd @awew zsaireeg
GSM oraz sign sygnagu GSM moUna zweryfikowal p
pomocN oprogramowania diagnostyczfegadzi pgzi6dmu

I nnym sposobem na sprawdzenie prawidjgowego zare

nar zinadzdi agnostyczne) jest pr-ba pog Meonerkarty a g §os
umieszczonej w DS512. Wolny sygnaj oz nac za, Ue DS512 jest zar ej
w sieci GSM.
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122PRZEKAZANI E URZI DZENI A KLI ENTOWI

Podczas przekazywania systemu zabezpi eczaj Ncego wgadlce oy el ow
poinfor mpwalnstirwOwtahkowni k a o] dzorazgla@z wz gd yigitne rau
dopi | reapwgrdmowania indywidualnego DSPINor az numer -w tel efon-w .
Nal eUy koniecznie przee@&sabamnmowgghszanie zdar z
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13. DANE TECHNICZNE

Napincie zasilani a: 9-16V

$redni pob-r prNdu w czasie czuwani algmdredni a z a
Obci NUal noSi wyjSi systemu: 500mA

Zakres temperatur pracy: od-40AC do +85AC
Czas trwania alarmu: 30 sek.

14.0P1' S WEJSL/WYJSL URZIDZENI A

Nazwa Aktywny o Funkcja
sygnag
1 CANH PodgNczeni etralid®AN poagdu. s Odczytywanie
z system-w el ektroni ki poj
5 CANL iftpabrycznego pilota, otwarciy
(tryb 1) Wej Scie sygnagu cZ
monitorowanego zewnfitrznego
3 STATUSI- Wej Scie|(tryb 2, 3, 4) Sygnag analo
Masa odczytywania informacj.i o f
UZBROJENIE pojazdach z CAN (np. Renault Clio)
Wej Scie|(tryb 1) Wej Scie wyzwa lalarnild
MASKA Podanie masy, Reaguj e gistd§y g s aaprogrambwano.
4 zabranie masy, (tryb 2, 3, 4) Wej Scie wijnyN
PAGER podanie +12V, sygnadgalwyjzNwy alarm w stanie
zabranie +12V
Przycisk PA / . . .
szdstkmeh c e sl glat\rnrwo)\:vebgo 1) Moni torowani e we j
5 odatkowyc l\il C'el(tryb 2,3, 4) Wej Scie przyc
asa A
Kontrola czujnik-w dodat kowych
alarmu
(tryb 1,2,3,4) wej Scie anal
STACYJKA Wei Sci (tryb 234 - ni ekt - -re samggmady )an
ej Sci e ’ < < .
6 +12V niezbndny ddgoow_epgcﬁ_w_lodczyt_yw
STATUS3+ o fabrycznym pi | pojazdach azZvCAN i(np.k
Subaru Forester)
7 ZASILANIE Zasilanie urzNdzeni a
8 Brak
9 Brak
Wyj Scie Sterowanie masN diody LED
10 LED M urzNdzeni a. We wi Nzce dizystba
asa (1.5A) ; " .
ograni czadiotycy pr Nd
A Sterowanie  parametryczne kierunkowskazami pojazdu
Wyj Scie|(sterowani e wygNczni ki em
11 KIERUNKOWSK. Masa (1.5A) dodat kowy mi przeka¥ni kami d
ki erunkowskaz: - w
Wyj Scie Masa podawana w czasie czuwania systemu - masa
12 BLOKADA M czujnik-w dodatkowych oraz
asa (1.5A) i
silnika
13 SYRENA Mx\ggl.gAc)l €lst er owa n ielektranadj syrenki alarmowej
14 MASA Masa systemu
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15 SCHEMATY MONTWR DWE Z ENta#Gps Alarm DS512

Poni Uej zesdlaawiroonlbnychchembt w poadagMczenia dla ur;
TytanGps Pager DS512:

Tryb pracy 4: FULL ALARM samodzielny system al ar
i opt yocaz ppWNiadamianiem GSM

-podgdNczeni e: ) schemat 1
(w tym zdalna blokada, z sygnalizacjNi bez)

-ponNgzenie dodat kowego modugu osdhemabtr ni ka RF
Z WwWyj Sci ami stermwmwidemi a centralnym

-podgNczenie czujnika dodat kowe goschemap?7r eal ar mem (
Tryb pracy 3: SILENT ALARM - samodzielny system alarmowy, bez sygnalizacji
akustycznej i optycznej, tylko powiadamianie GSM

-podgNczenie (w tym blokada zdal nsahemaelz sygnali za
(bez pozycji oznaczonych *1)

-podgdNczeniezdalneal btakjaidy 2z sy gechemailzacj N
(wykonal pogNczeni a

—ponNcAzenie dodat kowego modugu osdhemabr ni ka RF
Z WwWyj Sciami sterowania centralnym zamki em

-podgNczenie czujnika dodat kowe goschemap?r eal ar mem (

Tryb pracy 2: PAGER ALARM FABRYCZNYCAN-pager odczytuj Ncy wyzwol
alarmu fabrycznego z magistrali CAN

-podgdNczenie wyhkwayevaj Nce al arm schemat 2

z kont r ostahu uzbejeralsystemu alarmowego,

stacyj ki, wej Sl

-podgNczenie niezbindne do real i zaschematizdal nej bl o
Tryb pracy 1: PAGER, analogowo podgdNczony do ze
-poddNczeni e tykp llarpmowanjeN c e schemat 3

bez stanu uzbrojenia systemu alarmowego, stacyjki, drzwi itp. :

-podgNczeni e z stammzbmjeniadlartme j Si i schemat 4
-podgNczenie niezbindne do real i zaschematizdal nej bl o
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Schemat 1 - Tryb 3 lub 4 i system alarmowy CAN na bazie DS512
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